Pautes per a la realitzacié de ’exercici de simulacié6 de mecanismes

Extensio

L’informe de l’exercici de simulacié de Teoria de Maquines i Mecanismes té una extensié maxima

de 4 pagines.

La primera pagina ha de ser la portada, on cal indicar-hi les segiients dades identificatives: nom de
I’assignatura, noms dels alumnes, nom del professor de practiques, nimero de grup, curs i quadri-

mestre, presentacié del mecanisme (nom, esquema...).

Mecanisme a estudiar

El vostre professor de practiques us donara un enunciat amb el mecanisme a estudiar.
Tasques basiques

1 Representar ’esquema del mecanisme en una configuracié genérica utilitzant algun programa
de CAD o similar, per exemple Inkscape per al qual podeu trobar una plantilla al web de

I’assignatura.

S’han d’utilitzar els criteris d’esquematitzacié propis de I’ambit de la Teoria de Maquines.
L’esquema ha d’estar correctament acotat i ha d’incloure el conjunt de coordenades
generalitzades utilitzat per estudiar-lo. Per a la representacié grafica, s’han d’utilitzar els

criteris basics d’expressié grafica (gruixos de linia adequats, evitar la intersecci6 de cotes...).

Consulteu la monografia “Representacid de maquines © mecanismes. Fsquemes de simbols” que

trobareu al web de ’assignatura.

Exemple d’esquematitzacio
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Figura 1. Esquematitzacié del mecanisme. Parametres geométrics.
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2 Fer una analisi cinematica utilitzant el Programa d’Analisi de Mecanismes PAM i comprovar,

si escau, ’afirmacié que es presenta en ’enunciat del mecanisme.

Per exemple: si un punt segueix una corba descrita cal representar en un mateix grafic la

trajectoria obtinguda amb el PAM i la corba descrita.
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Figura 2. Trajectoria del punt D. L’equacié teorica correspon a (1002 —82) s =100°h?
3 Fer una anilisi dinamica utilitzant el Programa d’Analisi de Mecanismes PAM.

Introduiu un torsor extern o assigneu propietats inercials a alguns dels solids del mecanisme.
Expliciteu, en el treball, el punt d’aplicacid, el valor i la direccié d’aquestes dades, si escau fent

servir un esquema.

Feu el diagrama de solid lliure d’un dels solids on esta aplicat l'actuador. Obteniu 1’expressié
de la forca o moment de Dl’actuador. Feu-ne una grafica i compareu-la amb ’obtinguda

mitjangant el programa. Indiqueu el tipus d’analisi realitzat.
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Figura 3. Resultats de ’analisi dinamica
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Elaborar l'informe de l’estudi. Per a una correcta presentacié de l'informe es recomana que
llegiu atentament el document “Presentacid d’informes cientifics 1 técnics” que es troba al

web de l'assignatura.

Per considerar que 'entrega del treball és completa cal:

Penjar a Atenea 'informe en format PDF i I'arxiu PAM de la simulacié.

Algunes consideracions a tenir en compte

Indicar els objectius del treball. Els objectius han de ser clars i concrets (p. ex: “I’estudi
cinematic d’un mecanisme” no és un objectiu concret).

Explicar les adaptacions/simplificacions que hagi estat necessari fer per modelitzar el
mecanisme original. Si s’han quantificat constants de molles, s’han suposat resisténcies passives
als enllagos o forces externes, etc., s’ha d’explicar com s’ha fet.

Indicar les caracteristiques dels actuadors utilitzats (per a cada actuador: coordenada que
controla, tipus de funcié que el governa, parametres d’aquesta funcid, etc.), quin tipus
d’estudi s’ha dut a terme i, si escau, el temps de simulacid.

Vigilar que la variable respecte a la qual es presenten els resultats sigui significativa. Per
exemple, en la majoria de mecanismes que no tenen una evolucié temporal fixada, el temps no
és una variable significativa.

Fer una discussié relativa al contingut de l’exercici i presentar un resum de les conclusions
més importants que s’extreuen del treball realitzat. En general, les conclusions han d’incloure la
relacié entre els objectius i els resultats obtinguts en I’estudi.

Donar els valors de les magnituds no posant més xifres de les significatives.

Indicar les unitats de les magnituds i utilitzar unitats del SI.

El separador decimal és una coma inferior (p. ex: 1,5) i el separador de milers, si es vol posar, és
un espai en blanc (p. ex: 1000 o 1000).

Posar peu en les figures i capgaleres en les taules.

Indicar en els grafics les magnituds i les unitats en la forma magnitud [unitat] La mida de les
grafiques i dels elements que conté (titol, llegenda, escales...) ha de ser raonable i coherent
amb la informacié que la grafica hagi de transmetre.

Col-locar una graella horitzontal i vertical en els grafics.

Utilitzar, si cal, la mateixa escala per als dos eixos de coordenades en la representacié de la
trajectoria d’un punt.

Utilitzar un codi tipografic raonable i consistent al llarg de tot el treball.

Utilitzar verbs en forma activa i en tercera persona.

Redactar I'informe sense faltes d’ortografia ni de sintaxi.
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Penalitzacions

e No penjar els arxius a Atenea abans de la data i hora limits: 0 del treball

e No penjar un dels dos arxius: 3 punts.

e La simulaci6é de 'arxiu del PAM penjat no es correspon amb els resultats: 2 punts.
e L’extensié del treball és de més de 4 pagines: 2 punts per pagina addicional.

e La portada no conté la informacié requerida: 1 punt.

Calendari

Les dates relacionades amb 'exercici (Practiques 4 1 5 i lliurament) s’indiquen en el full informatiu

que podeu trobar al web de 'assignatura.

"} ) Teoria de Maquines i Mecanismes
NP7 g Departament d’Enginyeria Mecanica 4



